HEIDENHAIN EnDat ECN 413
ENCODER BAGLANTISI

RANIT.

ELEVATOR MACHINE

Encoder kablosunu motor kablolarina yakin konumlandirmayin, ayri hatlardan panoya gekiniz.
Motor kablolan encoderin pozisyon olglim sistemini etkileyebilir.

ECN413 Kablo Renkleri
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MONTAJ / DEMONTAJ

MONTAIJ (Resim 1)

1. Tipa civata cikarilir.

2. Encoder konik mile takilir.

3. M5 Civata encoderi sabitlemek igin takilir.
4. Tipa civata vidalanir.
5. Encoder dig kafes sabitleme alyeni sikilir.

DEMONTAJ (Resim 2)

1. Resim 1'deki tipa civata ve M5 civata cikarilir.
2. Encoder dig kafes sabitleme alyeni gevsetilir (Resim 1, No:5)
3. M5 Setskur civata encoderin icinden gecirilerek
konik mile vidalanir. (Sikkmaniza gerek yok tutmasi yeterlidir)
4 M10 civata ¢ektirme vazifesi gbrerek encoderin icine vidalanir.
{Bu vida yardimiyla encoder konik milden ayrilir)
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